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∂π™∞°ø°∏
∏ ·ÚıÚfi‰ÂÛË ÙË˜ ÛoÓ‰˘ÏÈÎ‹˜ ÛÙ‹ÏË˜ ·oÙÂÏÂ› ÌÈ· ¯ÂÈÚo˘ÚÁÈÎ‹ Â¤Ì‚·ÛË o˘ Î·Ù·Ú-

ÁÂ› ÙË Ê˘ÛÈoÏoÁÈÎ‹ ·Ó·ÙoÌÈÎ‹ ‰oÌ‹ Î·È ÏÂÈÙo˘ÚÁ›· ÙË˜ ™™. ∆o ·oÙ¤ÏÂÛÌ· Â›Ó·È Ó· ÂÊ·Ú-
Ìfi˙oÓÙ·È ÈÛ¯˘Ú¤˜ ‰˘Ó¿ÌÂÈ˜ ÛÙÈ˜ ·Ú·ÎÂ›ÌÂÓÂ˜ ÛoÓ‰˘ÏÈÎ¤˜ ÌoÓ¿‰Â˜, ÚoÎ·ÏÒÓÙ·˜ ÌÂ-
Ù·‚oÏ¤˜ ÛÙÈ˜ ÂÌ‚ÈoÌË¯·ÓÈÎ¤˜ È‰ÈfiÙËÙ¤˜ ÙË˜, o˘ o‰ËÁo‡Ó ÛÂ ·oÙ˘¯›· ˘ÏÈÎÒÓ, ÂÎÊ˘ÏÈÛÙÈ-
Î¤˜ ·ÏÏoÈÒÛÂÈ˜ Î·È ÂÈÏ¤oÓ ÓoÛËÚfiÙËÙ· ÛÙo˘˜ ·ÛıÂÓÂ›˜. ∆o Ì¤ÏÏoÓ ÛÙÈ˜ ¯ÂÈÚo˘ÚÁÈÎ¤˜ Â-
ÂÌ‚¿ÛÂÈ˜ ÛÙ·ıÂÚoo›ËÛË˜ ÙË˜ ÛoÓ‰˘ÏÈÎ‹˜ ÛÙ‹ÏË˜ ··ÈÙÂ› ˘ÏÈÎ¿ Î·È ÌÂıfi‰o˘˜ o˘ Ó·
‰È·ÙËÚo‡Ó ÙË Ê˘ÛÈoÏoÁÈÎ‹ ÌoÚÊ‹ ÙË˜ Î·È Ó· Â›Ó·È «ÊÈÏÈÎ¿» Úo˜ Ùo˘˜ ·ÛıÂÓÂ›˜. O fiÚo˜
«Â‡Î·ÌÙË ÛÙ·ıÂÚoo›ËÛË» (flexible stabilization) ÂÚÈÁÚ¿ÊÂÈ Ù· ‰È¿ÊoÚ· Û˘ÛÙ‹Ì·Ù· o˘
ÂÊ·ÚÌfi˙oÓÙ·È Ù· ÙÂÏÂ˘Ù·›· ¯ÚfiÓÈ· ÌÂ ÛÙfi¯o ÌÈ· ÛÙ·ıÂÚoo›ËÛË o˘ Ó· ÂÈÙÚ¤ÂÈ ÂÚÈoÚÈ-
ÛÌ¤ÓÂ˜ ÎÈÓ‹ÛÂÈ˜ ÙË˜ ÛoÓ‰˘ÏÈÎ‹˜ ÛÙ‹ÏË˜. 

∆o Û‡ÛÙËÌ· ‰˘Ó·ÌÈÎ‹˜ ÛÙ·ıÂÚoo›ËÛË˜ ÙË˜ ÛoÓ‰˘ÏÈÎ‹˜ ÛÙ‹ÏË˜ Dynamic Stabilization
System (DYNESYS - Centerpulse Ltd, Zurich, Switzerland)1,2 ·oÙÂÏÂ› ¤Ó· Ó¤o Û‡ÛÙËÌ· Ùo
oo›o ÂÊ·ÚÌfi˙ÂÙ·È ÛÂ ¯ÂÈÚo˘ÚÁÈÎ¤˜ ÂÂÌ‚¿ÛÂÈ˜ ·ÓÙÈÌÂÙÒÈÛË˜ ÙË˜ oÛÊ˘·ÏÁ›·˜ Î·È ÙË˜ È-
Û¯È·ÏÁ›·˜ o˘ oÊÂ›ÏoÓÙ·È ÛÂ ÂÎÊ‡ÏÈÛË ÙˆÓ ÌÂÛoÛoÓ‰‡ÏÈˆÓ ‰›ÛÎˆÓ. Œ¯oÓÙ·˜ ÙoÓ Èo ¿-
Óˆ ÛÙfi¯o, ÌÂ ÙË ¯Ú‹ÛË Â‡Î·ÌÙˆÓ ˘ÏÈÎÒÓ ÂÈÙ˘Á¯¿ÓÂÈ ÙÌËÌ·ÙÈÎ‹ ÛÙ·ıÂÚoo›ËÛË ÛÙËÓ
oÛÊ˘˚Î‹ Ìo›Ú· ¯ˆÚ›˜ Ó· ÂËÚÂ¿˙ÂÈ ÙË Ê˘ÛÈoÏoÁÈÎ‹ ·Ó·ÙoÌÈÎ‹ ‰oÌ‹ ÙË˜ ÛoÓ‰˘ÏÈÎ‹˜ ÛÙ‹-
ÏË˜, ·Êo‡ Ù· ÌÂÛoÛoÓ‰‡ÏÈ· ‰È·ÛÙ‹Ì·Ù· Î·È oÈ ·ÚıÚÒÛÂÈ˜ ÙˆÓ ÛoÓ‰˘ÏÈÎÒÓ ·oÊ‡ÛÂˆÓ
·Ú·Ì¤Óo˘Ó ¿ıÈÎÙ· (ÂÈÎfiÓ· 1). ∂ÈÙÚ¤ÂÙ·È ¤ÙÛÈ Ë ÂÏÂÁ¯fiÌÂÓË Î›ÓËÛË ÙˆÓ ÂÌÏÂÎfiÌÂÓˆÓ
ÙÌËÌ¿ÙˆÓ, o˘ ̄ ·Ú·ÎÙËÚ›˙ÂÙ·È ̂ ˜ «‰˘Ó·ÌÈÎ‹», fiˆ˜ Î·È Ë ·Ó·ÙoÌÈÎ‹ ÏÂÈÙo˘ÚÁ›· ÙË˜ ÛoÓ‰˘-
ÏÈÎ‹˜ ÛÙ‹ÏË˜, Î¿ÙÈ o˘ ·Ú·Ì¤ÓÂÈ ·Ó¤ÊÈÎÙo ÌÂ Ù· ¿ÏÏ· ¯ÚËÛÈÌooÈo‡ÌÂÓ· Û˘ÛÙ‹Ì·Ù·
ÛoÓ‰˘Ïo‰ÂÛ›·˜.

¶∂ƒπ°ƒ∞º∏ ∆OÀ ™À™∆∏ª∞∆O™ DYNESYS 
∆o Û‡ÛÙËÌ· DYNESYS (ÂÈÎfiÓ· 2) ·oÙÂÏÂ›Ù·È ·fi ‰È·˘¯ÂÓÈÎ¤˜ ‚›‰Â˜, ÂÓ‰È¿ÌÂÛo˘˜ Î˘-

Ï›Ó‰Úo˘˜ Î·È ÛÙ·ıÂÚooÈËÙÈÎ¿ ÎoÚ‰fiÓÈ·.

1. ¢È·˘¯ÂÓÈÎ¤˜ ‚›‰Â˜ (pedicle screws) 
∂›Ó·È Î·Ù·ÛÎÂ˘·ÛÌ¤ÓÂ˜ ·fi Protasulì 100, ÎÚ¿Ì· ÂÂÍÂÚÁ·Û›·˜ Ti-Al-Nb. ∏ ÂÈÊ¿ÓÂÈ¿

Ùo˘˜ ¤¯ÂÈ ¯·Ú·ÎÙËÚÈÛÙÈÎ‹ ÙÚ·¯Â›· ˘Ê‹ o˘ Â˘ÓoÂ› ÙËÓ ·Ó¿Ù˘ÍË Ó¤o˘ oÛÙo‡ Á‡Úˆ ·fi ÙoÓ
¿ÍoÓ¿ ÙË˜. Œ¯o˘Ó ÎˆÓÈÎfi Û¯‹Ì·, ÌÂ ·ÙÚ·˘Ì·ÙÈÎ‹ ÂÈÊ¿ÓÂÈ·, ·ÚfiÏo o˘ Â›Ó·È ·˘ÙoÎfi-
Ùo˘ÛÂ˜ (ÂÈÎfiÓ· 2∞). ∆· ÏÂoÓÂÎÙ‹Ì·Ù· Ùo˘ ÎˆÓÈÎo‡ ·˘Ùo‡ Û¯‹Ì·Ùo˜ Â›Ó·È: ·) ÌÂÁ·Ï‡ÙÂ-
ÚË ‰È¿ÌÂÙÚo˜ ÙË˜ ‚›‰·˜ ÛÙ· ÛËÌÂ›· ÙˆÓ ÌÂÁ·Ï‡ÙÂÚˆÓ Î·ÌÙÈÎÒÓ ÎÈÓ‹ÛÂˆÓ, ‚) Î·Ï‡ÙÂÚË
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Û˘Ì›ÂÛË Î·È ÂÊ·ÚÌoÁ‹ ÛÙ· ‰È·˘¯ÂÓÈÎ¿ Î·Ó¿ÏÈ· Î·È Á)
ÌÈÎÚfiÙÂÚo˜ Û˘ÓÙÂÏÂÛÙ‹˜ Î·Ù·fiÓËÛË˜ Î·È ÂÊ·ÚÌoÁ‹˜
ÊoÚÙ›ˆÓ ÛÂ ÌÂÁ·Ï‡ÙÂÚÂ˜ Î·ÌÙÈÎ¤˜ ÎÈÓ‹ÛÂÈ˜. ªoÓ·‰ÈÎfi
ÌÂÈoÓ¤ÎÙËÌ· ·oÙÂÏÂ› Ë Û¯Â‰fiÓ ·‰‡Ó·ÙË Â·Ó·ÊoÚ¿ Î·È
·Ê·›ÚÂÛË ÙË˜ ‚›‰·˜. 

2. ∂Ó‰È¿ÌÂÛoÈ Î‡ÏÈÓ‰ÚoÈ (modular spacers) 
∂›Ó·È Î·Ù·ÛÎÂ˘·ÛÌ¤ÓoÈ ·fi Suleneì PCU (polycarbonate

urethane) Î·È ‰È·Ù›ıÂÓÙ·È ÛÂ ‰È¿ÊoÚ· ÌÂÁ¤ıË, ·fi 6 Ì¤-
¯ÚÈ 28 ̄ ÈÏÈoÛÙ¿ Ì‹Îo˜ (ÂÈÎfiÓ· 2µ). ∞Ó¿ÏoÁ· ÌÂ Ùo Ì‹Îo˜
Ùo˘ Î¿ıÂ Î˘Ï›Ó‰Úo˘ Î·ıoÚ›˙ÂÙ·È Ë ·fiÛÙ·ÛË ÌÂÙ·Í‡ ÙˆÓ
‰È·˘¯ÂÓÈÎÒÓ ‚È‰ÒÓ, ·Êo‡ Ù· ‰‡o ¿ÎÚ· Ùo˘ ¤Ú¯oÓÙ·È ÛÂ
Â·Ê‹ ÌÂ ÙËÓ ÎÂÊ·Ï‹ ÙˆÓ ‚È‰ÒÓ. ªÂ ÙËÓ ÂÊ·ÚÌoÁ‹ ·˘-
Ù‹ ÂÌo‰›˙oÓÙ·È oÈ ÌÈÎÚoÎÈÓ‹ÛÂÈ˜ ÛÙËÓ ÂÚÈo¯‹, ·oÚÚoÊo‡-
ÓÙ·È Ù· Û˘ÌÈÂÛÙÈÎ¿ ÊoÚÙ›· Î·È ¤ÙÛÈ ÂÌo‰›˙ÂÙ·È Ë ‰Ë-
ÌÈo˘ÚÁ›· Úo˚fiÓÙˆÓ ÊıoÚ¿˜3. 

∏ Ùooı¤ÙËÛË Ùo˘ Î˘Ï›Ó‰Úo˘ ·Ó¿ÌÂÛ· ÛÙÈ˜ ‚›‰Â˜ Â-
ÚÈoÚ›˙ÂÈ ÙË ÏfiÚ‰ˆÛË o˘ ÚoÎ·ÏÂ›Ù·È ÌÂ ÙÈ˜ ÂÎÙ·ÙÈÎ¤˜ ÎÈ-
Ó‹ÛÂÈ˜ ÙË˜ ÛoÓ‰˘ÏÈÎ‹˜ ÛÙ‹ÏË˜ Î·È ÂÚÈoÚ›˙ÂÈ ÙË Û˘-
ÌÏËÛ›·ÛË ÙˆÓ ‚È‰ÒÓ Ì¤¯ÚÈ ÌÈ· Î·ıoÚÈÛÌ¤ÓË ÂÏ¿¯ÈÛÙË
·fiÛÙ·ÛË4. 

3. ™Ù·ıÂÚooÈËÙÈÎ¿ ÎoÚ‰fiÓÈ· (stabilizing cord) 
∂›Ó·È Î·Ù·ÛÎÂ˘·ÛÌ¤Ó· ·fi Suleneì PET (polyethylene

terephthalate), ÌÂ Ì‹Îo˜ 100 Î·È 150 ¯ÈÏÈoÛÙ¿ (ÂÈÎfiÓ·
2°). ∫¿ıÂ ÎoÚ‰fiÓÈ, ·Êo‡ ÂÚ¿ÛÂÈ Ì¤Û· ·fi ÙoÓ Î‡ÏÈÓ-
‰Úo Î·È Û˘ÁÎÚ·ÙÒÓÙ·˜ ÙoÓ ÛÙËÓ ı¤ÛË Ùo˘, Û˘Ó‰¤ÂÈ ÙÈ˜ ‰È-
·˘¯ÂÓÈÎ¤˜ ‚›‰Â˜ ÌÂÙ·Í‡ Ùo˘˜, ÌÂ ·ÁÎÈÛÙÚˆÌ¤Óo Î¿ıÂ ¿-

ÎÚo Ùo˘ ÛÙo ÎÂÊ¿ÏÈ ÙË˜ ·ÓÙ›ÛÙoÈ¯Ë˜ ‚›‰·˜. ∆· ÎoÚ‰fiÓÈ·
ÂÚÈoÚ›˙o˘Ó ÙÈ˜ Î·ÌÙÈÎ¤˜ ÎÈÓ‹ÛÂÈ˜, ÂÓÒ oÈ Î‡ÏÈÓ‰ÚoÈ ‰È·-
ÙËÚo‡Ó ÙË ÛoÓ‰˘ÏÈÎ‹ ÌoÓ¿‰· ÛÙËÓ ·Ó·ÙoÌÈÎ‹ ÏÂÈÙo˘Ú-
ÁÈÎ‹ ÙË˜ ÌoÚÊ‹ Î·È ÂÌo‰›˙o˘Ó ÙËÓ ˘ÂÚ¤ÎÙ·ÛË Î·È ÙÈ˜
ÛÙÚoÊÈÎ¤˜ ÎÈÓ‹ÛÂÈ˜5.

∂¡¢∂π•∂π™ ∂º∞ƒªO°∏™ ∆OÀ ™À™∆∏ª∞∆O™
DYNESYS

∫‡ÚÈ· ¤Ó‰ÂÈÍË ÂÊ·ÚÌoÁ‹˜ Ùo˘ Û˘ÛÙ‹Ì·Ùo˜ DYNESYS
Â›Ó·È Ë ¯ÚfiÓÈ· oÛÊ˘·ÏÁ›· Î·È ÈÛ¯È·ÏÁ›· o˘ oÊÂ›ÏoÓÙ·È
ÛÂ ÂÎÊ‡ÏÈÛË ÌÂÛoÛoÓ‰‡ÏÈˆÓ ‰›ÛÎˆÓ (ÂÈÎfiÓ· 3). ∂Êfi-
ÛÔÓ Ë Û˘ÓÙËÚËÙÈÎ‹ ıÂÚ·Â›· ÛÙËÓ oo›· Î·Ù·ÊÂ‡Áo˘Ó
·Ú¯ÈÎ¿ oÈ ·ÛıÂÓÂ›˜ ‰ÂÓ Ùo˘˜ ·Ó·Îo˘Ê›˙ÂÈ Ï¤oÓ, o‰ËÁo‡-
ÓÙ·È ÛÙo ̄ ÂÈÚo˘ÚÁÂ›o, ÌÂ Ùo Û‡ÛÙËÌ· DYNESYS Ó· ·oÙÂ-
ÏÂ› ÌÈ· ÂÓ·ÏÏ·ÎÙÈÎ‹ Ï‡ÛË ÛÙË ÛoÓ‰˘Ïo‰ÂÛ›·. 

∂Ó·ÏÏ·ÎÙÈÎ‹ ıÂÚ·Â›· ÌoÚÂ› Ó· ·oÙÂÏ¤ÛÂÈ Î·È ÛÂ ‰˘o
¿ÏÏÂ˜ ·ıoÏoÁÈÎ¤˜ Î·Ù·ÛÙ¿ÛÂÈ˜: ÛÂ ÛoÓ‰˘ÏÈÎ‹ ÛÙ¤Óˆ-
ÛË Î·È ÛÂ ÛoÓ‰˘ÏoÏ›ÛıËÛË, ÂÈÙ˘Á¯¿ÓoÓÙ·˜ ÛÙ·ıÂÚoo›ËÛË
Î·È ÂÌo‰›˙oÓÙ·˜ ÙËÓ ›ÂÛË ÙˆÓ ÓÂ˘ÚÈÎÒÓ ÚÈ˙ÒÓ, Î˘Ú›ˆ˜
Ùo˘ ÈÛ¯È·Îo‡ ÓÂ‡Úo˘, o˘ ÚoÎ·ÏÂ› ¿ÏÁo˜ Î·È ·ÈÌˆ‰›Â˜
ÛÙ· Î¿Ùˆ ¿ÎÚ·6-8.

∂º∞ƒªO°∏ ∆OÀ ™À™∆∏ª∞∆O™ DYNESYS
Àfi ÁÂÓÈÎ‹ ·Ó·ÈÛıËÛ›· o ·ÛıÂÓ‹˜ ÙooıÂÙÂ›Ù·È ÛÂ ÚË-

Ó‹ ı¤ÛË Î·È ·ÎoÏo˘ıÂ› o›ÛıÈ· Ì¤ÛË ÚoÛ¤Ï·ÛË ÁÈ· ÙËÓ
·Ú·ÛÎÂ˘‹ ÙˆÓ ÚoÎ·ıoÚÈÛÌ¤ÓˆÓ ÂÈ¤‰ˆÓ ÛÙ· oo›·
ı· Á›ÓÂÈ Ë ÛÙ·ıÂÚoo›ËÛË. ∞Êo‡ ÙooıÂÙËıo‡Ó oÈ ‰È·˘-
¯ÂÓÈÎ¤˜ ‚›‰Â˜, Îfi‚oÓÙ·È oÈ Î‡ÏÈÓ‰ÚoÈ ÛÙo ÂÈı˘ÌËÙfi Ì‹Îo˜
Î·È ÙooıÂÙo‡ÓÙ·È Ù· ÛÙ·ıÂÚooÈËÙÈÎ¿ ÎoÚ‰fiÓÈ·. ∆· ÎoÚ‰fi-
ÓÈ· ÙÂÓÙÒÓoÓÙ·È ÎÈ ·Êo‡ ÂÈÏÂ¯ıÂ› Ë ı¤ÛË o˘ ÂÈÙÚ¤ÂÈ
ÙÈ˜ ÂÏÂÁ¯fiÌÂÓÂ˜ ÎÈÓ‹ÛÂÈ˜ ÙË˜ ÛoÓ‰˘ÏÈÎ‹˜ ÛÙ‹ÏË˜ ÛÙo ÙÌ‹-
Ì· ·˘Ùfi, ÙooıÂÙo‡ÓÙ·È oÈ ‚›‰Â˜ ·ÛÊ·ÏÂ›·˜ ÙˆÓ ÎoÚ‰oÓÈÒÓ
ÛÙËÓ ÎÂÊ·Ï‹ ÙË˜ Î¿ıÂ ‰È·˘¯ÂÓÈÎ‹˜ ‚›‰·˜. ∆o ˘fiÏÂÈÌÌ·
ÙˆÓ ÎoÚ‰oÓÈÒÓ ·Ê·ÈÚÂ›Ù·È Î·È Á›ÓÂÙ·È Û‡ÁÎÏÂÈÛË Ùo˘ ÙÚ·‡-

∂ÈÎfiÓ· 1. ™‡ÛÙËÌ· ‰˘Ó·ÌÈÎ‹˜ ÛÙ·ıÂÚoo›ËÛË˜ ÙË˜ ÛoÓ‰˘-
ÏÈÎ‹˜ ÛÙ‹ÏË˜ (Dynamic Stabilization System - DYNESYS). 

∂ÈÎfiÓ· 2. ∆o Û‡ÛÙËÌ· DYNESYS ·oÙÂÏÂ›Ù·È ·fi A. ‰È·˘¯Â-
ÓÈÎ¤˜ ‚›‰Â˜ (pedicle screws), B. ÂÓ‰È¿ÌÂÛo˘˜ Î˘Ï›Ó‰Úo˘˜ (modular
spaces) Î·È °. ÛÙ·ıÂÚooÈËÙÈÎ¿ ÎoÚ‰fiÓÈ· (stabilizing cord).

A B °
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Ì·Ùo˜. ∞Ó ··ÈÙÂ›Ù·È, ·Ú¿ÏÏËÏ· Á›ÓÂÙ·È Î·È ÌÂÚÈÎ‹ ‰È-
ÛÎÂÎÙoÌ‹ ÁÈ· ·Ê·›ÚÂÛË Î‹ÏË˜ Ùo˘ ÌÂÛoÛoÓ‰‡ÏÈo˘ ‰›-
ÛÎo˘, ÂÓÒ oÈ ÛoÓ‰˘ÏÈÎ¤˜ ‰È·ÚıÚÒÛÂÈ˜ ·Ú·Ì¤Óo˘Ó ·-
Ó¤·ÊÂ˜. 

∆o ÌÂÁ·Ï‡ÙÂÚo ÏÂoÓ¤ÎÙËÌ· Ùo˘ Û˘ÛÙ‹Ì·Ùo˜ DYNESYS
Û˘ÁÎÚÈÙÈÎ¿ ÌÂ Ù· ¿ÏÏ· Û˘ÛÙ‹Ì·Ù· ÛoÓ‰˘Ïo‰ÂÛ›·˜ Â›Ó·È
Ë ·Ú·ÌoÓ‹ ¿ıÈÎÙˆÓ ÙˆÓ ÌÂÛoÛoÓ‰‡ÏÈˆÓ ‰È·ÛÙËÌ¿ÙˆÓ,
ÙˆÓ ÛoÓ‰˘ÏÈÎÒÓ ·ÚıÚÒÛÂˆÓ Î·È ÙˆÓ ÛoÓ‰˘ÏÈÎÒÓ
·oÊ‡ÛÂˆÓ, ‰È·ÙËÚÒÓÙ·˜ Ê˘ÛÈoÏoÁÈÎ‹ ÙËÓ ·Ó·ÙoÌÈÎ‹
ÌoÚÊ‹ ÙË˜ ÛoÓ‰˘ÏÈÎ‹˜ ÛÙ‹ÏË˜. ∞ÓÙÈı¤Ùˆ˜, ÌÂ ÙÈ˜ ‰È¿ÊoÚÂ˜
ÛoÓ‰˘Ïo‰ÂÛ›Â˜ Î·È ÙË ‰ËÌÈo˘ÚÁ›· ÌÈ·˜ ¿Î·ÌÙË˜ ÛoÓ‰˘-
ÏÈÎ‹˜ ÌoÓ¿‰·˜ ·˘Í¿ÓoÓÙ·È Ù· ÊoÚÙ›· ÛÙo˘˜ ·Ú·ÎÂ›ÌÂÓo˘˜
ÌÂÛoÛoÓ‰‡ÏÈo˘˜ ‰›ÛÎo˘˜, ÌÂ Èı·ÓfiÙËÙ· ÂÎÊ‡ÏÈÛË˜ Î·È
ÛÂ ¿ÏÏ· Â›Â‰·9-15.

∏ ÂÊ·ÚÌoÁ‹ Ùo˘ Û˘ÛÙ‹Ì·Ùo˜ DYNESYS ‰ÂÓ ··ÈÙÂ›
¯Ú‹ÛË oÛÙÈÎÒÓ ÌoÛ¯Â˘Ì¿ÙˆÓ, ÌÂ ·oÙ¤ÏÂÛÌ· ÌÈÎÚfiÙÂÚË
ÓoÛËÚfiÙËÙ·, ¯ÂÈÚo˘ÚÁÈÎfi ¯ÚfiÓo Î·È ‰È¿ÛÙËÌ· ·oÎ·Ù¿-
ÛÙ·ÛË˜. O ·ÛıÂÓ‹˜ ·fi ÙËÓ ÂfiÌÂÓË Ì¤Ú· ÚoÙÚ¤ÂÙ·È

Ó· ÎÈÓËÙooÈËıÂ› Î·È ÂÍ¤Ú¯ÂÙ·È ·fi Ùo ÓoÛoÎoÌÂ›o ÛÂ 48-
72 ÒÚÂ˜, ·Êo‡ ·Ê·ÈÚÂıo‡Ó oÈ ·Úo¯ÂÙÂ‡ÛÂÈ˜ ·fi Ùo
¯ÂÈÚo˘ÚÁÈÎfi ÙÚ·‡Ì·.

OÈ ÎÏÈÓÈÎ¤˜ ÌÂÏ¤ÙÂ˜ o˘ Á›ÓoÓÙ·È Û˘ÁÎÚÈÙÈÎ¿ ÌÂ ÙÈ˜
ÛoÓ‰˘Ïo‰ÂÛ›Â˜ ·fi ÙËÓ ÂÊ·ÚÌoÁ‹ Ùo˘ Û˘ÛÙ‹Ì·Ùo˜ Ùo
1994 Î·Ù·‰ÂÈÎÓ‡o˘Ó oÛoÛÙ¿ ÂÈÙ˘¯›·˜ ÂÚ›o˘ 86%,
ÂÓÒ ÛÙË ‚È‚ÏÈoÁÚ·Ê›· ·Ó·Ê¤ÚoÓÙ·È ÌË ÈÎ·ÓooÈËÙÈÎ¿
·oÙÂÏ¤ÛÌ·Ù· ÛÂ ·ÛıÂÓÂ›̃  o  ̆̆ o‚Ï‹ıËÎ·Ó ÛÂ ÛoÓ‰˘Ïo‰Â-
Û›· ÛÂ oÛoÛÙfi Ì¤¯ÚÈ 30%, ·fi Ùo˘˜ oo›o˘˜ oÈ ÌÈÛo› ·-
ÛıÂÓÂ›˜ o‰ËÁo‡ÓÙ·È Í·Ó¿ ÛÙo ¯ÂÈÚo˘ÚÁÂ›o16-27.

∂¶π¶§O∫∂™
∆o oÛoÛÙfi ÙˆÓ ÂÈÏoÎÒÓ ·fi ÙËÓ ÂÊ·ÚÌoÁ‹ Ùo˘ Û˘-

ÛÙ‹Ì·Ùo˜ DYNESYS ·Ú·Ì¤ÓÂÈ Î¿Ùˆ ·fi 3%, oÏ‡ ¯·-
ÌËÏfiÙÂÚo ‰ËÏ·‰‹ ·fi Ùo oÛoÛÙfi ÙˆÓ ÂÈÏoÎÒÓ o˘
·Ú·ÙËÚÂ›Ù·È ÛÙÈ˜ ÛÙ·ıÂÚ¤˜ ÛoÓ‰˘Ïo‰Â›Â˜9,12,28. ∆o oÛoÛÙfi
ÙˆÓ ÊÏÂÁÌoÓÒÓ Â›Ó·È oÏ‡ ̄ ·ÌËÏfiÙÂÚo ÎÈ ·˘Ùfi ÂÍËÁÂ›Ù·È

∂ÈÎfiÓ· 3. ∂Ê·ÚÌoÁ‹ Ùo˘ Û˘ÛÙ‹Ì·Ùo˜ DYNESYS ÛÂ ·ÛıÂÓ‹ 53 ÂÙÒÓ ÌÂ ÚoËÁo‡ÌÂÓo ÈÛÙoÚÈÎfi ÂÎÊ‡ÏÈÛË˜ ÙˆÓ ÌÂÛoÛoÓ‰‡ÏÈˆÓ
‰›ÛÎˆÓ ÛÙ· Â›Â‰· O4-O5 Î·È O5-π1. ™ËÌÂÈÒÓÂÙ·È Ë ·oÎ·Ù¿ÛÙ·ÛË Î·È ‰È·Ù‹ÚËÛË Ùo˘ ‡„o˘˜ Ùo˘ ÌÂÛoÛoÓ‰‡ÏÈo˘ ‰È·ÛÙ‹Ì·Ùo˜
Î·È ÛÙ· ‰‡o Â›Â‰·.

A µ



·fi Ùo ÁÂÁoÓfi˜ Ùo˘ ÌÈÎÚfiÙÂÚo˘ ̄ ÂÈÚo˘ÚÁÈÎo‡ ̄ ÚfiÓo˘ Î·È
ÙË˜ ÏÈÁfiÙÂÚo ÙÚ·˘Ì·ÙÈÎ‹˜ ¯ÂÈÚo˘ÚÁÈÎ‹˜ ÙÂ¯ÓÈÎ‹˜. ∂È-
ÏoÎ¤˜ o˘ Ó· Û¯ÂÙ›˙oÓÙ·È ÌÂ Ù· ˘ÏÈÎ¿ fiˆ˜ ÛÙÈ˜ ¿ÏÏÂ˜
ÛoÓ‰˘Ïo‰ÂÛ›Â˜, ‰ËÏ·‰‹ ÌÂÙ·ÙfiÈÛË9,16,29, ıÚ·‡ÛË11,30,31 ‹
¯·Ï¿ÚˆÛË12,28,31 ÙˆÓ ‚È‰ÒÓ, Â›Ó·È ÂÍ·ÈÚÂÙÈÎ¿ Û¿ÓÈÂ˜. £Ú·‡-
ÛË ÙˆÓ Î˘Ï›Ó‰ÚˆÓ ‹ ÙˆÓ ÎoÚ‰oÓÈÒÓ ‰ÂÓ ·Ó·Ê¤ÚoÓÙ·È. 
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